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(57) Abstract 

The invention concerns an intraocular implant 
(10) comprising a substantially circular optical part 
(12) made frontage of a first flexible material 
enabling it to be folded along a diameter and a 
haptic part (20). The haptic part (20) comprises 
a substantially ring-shaped body (22), substantially 
concentric and coplanar to the optical part, the body 
(22) has an opening, a first free end (26) and a 
second connecting end (28), the body (22) being 
made of material more rigid than the first, and a 
base (24) connecting in substantially radial manner 
the second end (28) of the haptic part body to a 
peripheral zone (16) of the optical part. 

(57) Abrdg4 

L* invention conceme un implant intraoculaire 
(10) comportant une partie optique (12) sensible- 
ment circulaire rdalisde en un premier matdriau 
souple peimettant son pliage selon un diamfctre et 
une partie haptique (20). La partie haptique (20) 
comprend un corps sensiblement annulaire (22), 
sensiblement concentrique et coplanaire h la par- 
tie optique, le corps (22) pr6sente une ouverture, 
une premiere extr6mitd libre (26) et une deuxifcme 
extrdmitd de raccordement (28), le corps (22) 6tant 
r6alis6 en un deuxifeme matfriau plus rigide que le 
premier matdriau, et une base (24) reliant de fapon sensiblement radiale la deuxifcme extr6mit6 (28) du corps de la partie haptique & une 
zone pdriphdrique (16) de la partie optique. 
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IMPLANT INTRAOCULAIRE A OPTIQUE SOUPLE ET A ANSE UNIQUE CIRCULAIRE 
RIGIDE. 

La presente invention concerne un implant 
intraoculaire pour correction de 1 ' aphakie comportant 
une partie optique sensiblement circulaire realisee en 
un premier materiau souple permettant son pliage selon 
5 un diametre et une partie haptique. 

Les implants intraoculaires constituent un systeme 
optique correcteur de la vision de l'oeil humain qui 
peut dans un certains nombre de cas se substituer a des 
lentilles corneennes ou a des verres correcteurs 
10 externes. Un implant intraoculaire se compose 

essentiellement d'une partie optique de forme generale 
circulaire ou leg^rement ovalis6e qui constitue le 
systeme optique correcteur proprement dit, et par une 
partie haptique qui sert a la mise en place, a la 
15 fixation et au maintien en position correcte de la 
partie optique a 1 ' interieur de l'oeil. 

De nouvelles techniques operatoires permettent de 
diminuer 1 ' incision pratiquee au niveau de l'oeil. 
Ainsi, dans le cas de 1' operation de la cataracte, la 
20 technique operatoire dite de phaco-emulsif ication 
permet 1 ' ablation du cristallin opaque par 
1 ' introduction dans l'oeil d'une sonde a ultrasons 
presentant un systeme d ' irrigation/aspiration. Par 
1 ' action combinee des ultrasons et du flux de solution 
25 saline equilibree, on vient retirer le cristallin par 
emulsification. 

Cette technique operatoire presente l’avantage, 
notamment par rapport aux techniques anterieures, de ne 
necessiter que la realisation d'une incision de 
30 dimension reduite dans la cornee grace a un couteau 
precalibre a 2 a 4 mm pour introduire dans l'oeil les 
instruments necessaires a cette ablation. On comprend 
des lors qu'il est interessant de disposer d' implants 
qui puissent etre introduits dans l'oeil par 1 ' incision 
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effectuee pour 1' operation de phaco-emulsif ication, 
c'est-a-dire par une incision dont la longueur est de 
1 ' ordre de 3 S 4 nun. 

C'est pourquoi de nouveaux implants intraoculaires 
5 dits souples ont ete developpts. Ils presentent une 
partie optique realisee dans un materiau souple qui 
permet de plier la partie optique avant 1 ' introduction 
de 1' implant dans l'oeil par 1' incision, la partie 
op^-iQue reprenant sa forme initiale apres sa mise en 
pl®c® dans l'oeil. Actuellement deux grands types de 
produits sont utilises pour realiser les optiques 
souples. Ces produits sont habituellement designes sous 
le nom generique, d'une part, d'acryliques souples tels 
Qu® le pHEMA et d ' autre part, de gel de polysiloxane. 
15 Ces materiaux presentent les proprietes optiques 
requises et sont par ailleurs biocompatibles. 

L ablation du cristallin conduit a la deformation 
par contraction du sac capsulaire et par consequent a 
son opacification. La deformation du sac capsulaire 
20 peut conduire a la disparition de la symetrie 
C'i^Gulaire du sac capsulaire et done a la perturbation 
de la vision de l'oeil par alteration des axes de 
symetrie du systeme optique constitue par le sac 
capsulaire et 1' implant intraoculaire. 

25 La partie haptique des implants intra-oculaires 

participe au maintien de la forme initiale du sac 
capsulaire, en particulier sa Peripherie circulaire. 

Le phenomene de deformation du sac capsulaire est 
non negligeable dans le cas ou la partie haptique est 
30 constitute par deux anses identiques diametralement 
opposees et symetriques 1 ' une de 1 ' autre par rapport au 
centre optique car dans ce cas les zones de contact 
entre les anses et la paroi interne du sac capsulaire 
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sont deux zones limitees qui doivent supporter 
entierement la pression exercee par les deux anses . 

De plus il est a noter que la deformation par 
contraction du sac capsulaire entraine un risque de 
5 dechirement partiel du ligament zonulaire qui retient 
le sac capsulaire. 

C ' est pourquoi on a cherche a developper des 
implants avec une haptique circulaire qui sera en 
contact avec la paroi interieure du sac capsulaire sur 
10 des zones relativement 6tendues. 

Une premiere solution consiste a utiliser une 
partie haptique constitute par deux anses rigides 
identiques symttriques 1 ' une de 1 ' autre par rapport a 
un diametre de la partie optique. Cette configuration 
15 impose des anses avec un petit diametre pour eviter 

qu’elles se dtforment trop et empecher un decentrement 
de 1 ' implant dans le sac capsulaire. Des anses de 
grande longueur sont tgalement ntcessaires pour essayer 
d'obtenir une zone de contact la plus large possible. 
20 Dans ce cas, le probleme de la contraction du sac 

capsulaire entraine le risque d'un croisement c'est-a- 
dire d'un chevauchement entre les extremites libres des 
anses, ce qui pourrait conduire a la perforation du 
sac. 

25 Une deuxieme solution consiste a utiliser une anse 

annulaire unique rattachee a la peripherie de la partie 
optique par un bras de raccordement . Dans les implants 
realises selon cette configuration, soit la partie 

haptique est rigide et on ne peut plus obtenir une 
30 largeur d' implant plie minimale, ce qui etait 

realisable avec deux anses rigides sym^triques, soit la 
partie haptique est souple et pliable mais le maintien 
de 1 ' implant dans l'oeil par cette partie haptique 
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souple est insuffisant pour que 1' implant intraoculaire 
reste centre dans le sac capsulaire sans s'affaisser. 

Un objet de la presente invention est de realiser 
un implant intraoculaire qui permette a la fois un 
5 pliage selon un diametre de la partie optique de fagon 
a obtenir une largeur d ' implant plie de 1 ' ordre de 3 ou 
4 mm et un maintien de 1 ' implant dans 1 ' oeil par la 
partie haptique qui evite la deformation du sac 
capsulaire et le decentrement ou deplacement de la 
10 partie optique de 1' implant. 

Pour atteindre ce but, 1 ' implant intraoculaire 
selon 1 ' invention comporte une partie optique 
sensiblement circulaire realisee en un premier materiau 
souple permettant son pliage selon un diametre et une 
15 partie haptique rigide, cet implant se caracterisant en 
ce que la partie haptique comprend un corps 

sensiblement annulaire, sensiblement concentrique et 
coplanaire a la partie optique, ledit corps presentant 
une ouverture, une premiere extremite libre et une 
20 deuxieme extremite de raccordement, ledit corps etant 
realist en un deuxieme materiau plus rigide que le 
premier materiau, et une base reliant de fagon 
sensiblement radiale la deuxieme extremite du corps de 
la partie haptique a une zone peripherique de la partie 
25 optique, ladite base etant raccordee a la Peripherie de 
la partie optique sur une longueur suffisante 

correspondant a un angle h inferieur a 180 degres pour 
eviter un mouvement de torsion de la partie optique par 
rapport a la partie haptique. 

30 On comprend qu'ainsi, la partie optique qui est 

souple peut etre pliee selon un diametre, ce qui permet 
ef fectivement 1 ' introduction de 1' implant dans l'oeil 
par une incision de petite dimension. En revanche, la 
partie haptique etant sensiblement circulaire et 
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rigide, on a un bon maintien du sac capsulaire. Enfin, 
grace a la structure de la base de la partie haptique, 
on dvite un deplacement de la partie optique par 
rapport a la partie haptique. 

5 Pour introduire 1' implant, on fait tout d'abord 

penetrer la partie optique pliee dans 1 ' incision puis 
ensuite la base de la partie haptique et enfin on fait 
rentrer le corps annulaire par rotation de 1 ' implant 
autour d ' un axe parallele a son axe optique tout en 
10 maintenant, de preference, le corps annulaire 
sensiblement coplanaire a la partie optique. 

Selon un mode prefere de realisation, 1' implant 
intraoculaire se caractdrise en ce que la partie 
haptique comprend un corps sensiblement annulaire, 
15 sensiblement concentrique et coplanaire a la partie 
optique, ledit corps au moins presentant une ouverture, 
une premiere extremite libre et une deuxieme extremite 
de raccordement , ledit corps etant realise en un 
deuxieme matdriau plus rigide que le premier materiau, 
20 et une base reliant de fagon sensiblement radiale la 
deuxieme extremite du corps de la partie haptique a une 
zone peripherique de la partie optique, ladite base 
etant realisee avec le premier materiau et presentant 
une zone laterale comprenant une armature rigide ( 30a ) 
25 rdalis§e avec le deuxieme materiau qui prolonge ledit 
corps au moins jusqu'a la Peripherie de la partie 
optique. 

Selon une caracteristique essentielle de ce mode 
de realisation de 1' invention, pour permettre le pliage 
30 de 1' implant avec 1 ' obtention d ' une largeur d ' implant 
plie minimale tout en permettant un maintien. centre de 
1 ' implant dans l'oeil, il est prevu que ladite base 
presente une premiere zone laterale comprenant une 
premiere armature rigide realisee avec le deuxieme 
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materiau qui prolonge ledit corps au moins jusqu'a la 
Peripherie de la partie optique et une deuxieme zone 
laterale comprenant une deuxieme armature rigide 

realisee avec le deuxieme materiau, ne s'dtendant pas 
5 sur toute la longueur de cette deuxieme zone laterale 
et adjacente a la partie optique de sorte qu'il existe 
au moins un diametre de la partie optique qui se 
prolonge dans la base de la partie haptique sans couper 
lesdites armatures . 

10 On comprend que la partie haptique de 1 ' implant 

selon 1' invention comporte un corps suffisamment rigide 
annulaire d'une seule piece permettant un maintien 
efficace de 1' implant dans l'oeil par une deformation 
minimale de ce corps, et une repartition maximale de la 
15 pression exercee par la partie haptique sur la paroi du 
sac capsulaire. 

On comprend egalement que, selon le mode prefere 
de realisation, la structure bimateriau de la base de 
la partie haptique de 1' implant permet, d'une part, de 
20 plier 1 ' implant selon un diametre de la partie optique 
traversant cette base de fagon a obtenir une largeur 
d' implant plie minimale et, d' autre part, un 
decentrement minimum grSce aux armatures rigides des 
zones laterales de la base de la partie haptique qui 
25 empechent une deformation trop importante de celle-ci. 

Grace a la premiere armature rigide radiale de la 
base de la partie haptique qui prolonge le corps 
annulaire jusqu'a la Peripherie de la partie optique, 
la partie optique est maintenue centree autour de l'axe 
30 optique de l'oeil. La deuxieme armature rigide et la 
partie centrale souple de la base de la partie haptique 
augmentent, d'une part, la resistance mecanique en 
flexion de la premiere armature reliant la partie 
optique au corps annulaire et, d' autre part, le moment 
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d'inertie de la base de la partie haptique. Cette 
augmentation du moment d'inertie 6vite tout pivotement 
autour du diametre de la partie optique qui se prolonge 
dans la partie centrale souple de la base de la partie 
5 haptique. En effet un tel pivotement desaxerait 1 ' axe 
optique de 1 ' implant par rapport a 1 ' axe optique de 
l'oeil du fait qu'ils ne seraient plus parallele entre 
eux et cela endommagerait fortement la correction 
optique apportee par 1' implant. 

10 II est a noter que 1' implant selon 1' invention 

n'est pas forcement destine a etre place uniquement 
dans le sac capsulaire, il peut aussi, par exemple, 
etre positionne dans la chambre posterieure de l'oeil, 
en s'appuyant dans le sillon irrido ciliaire (sulcus). 

15 L' invention sera mieux comprise et les 

caracteristiques secondaires et leurs avantages 
apparaitront au cours de la description de modes 
preferes de realisations donnes ci-dessous a titre 
d ' exemple . 

20 II est entendu que la description et les dessins 

ne sont donnees qu'a titre descriptif et non limitatif. 

II sera fait reference aux dessins annexes dans 
lesquels : 

- la figure 1 est une vue de face d'un implant 

25 intra-oculaire selon un mode pr§fdre de realisation de 

1 ' invention presentant une partie haptique annulaire 
bimatferiau ; 

- la figure 2 est une vue de cote de 1 ' implant 
intra-oculaire repr§sente sur la figure 1 ; 

- la figure 3 est une coupe transversale suivant 
la direction III-III de la figure 1 et represente, & 
l'echelle agrandie, la repartition des differents 
materiaux dans la section de la base de la partie 
haptique ; 
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- la figure 4 est une vue identique a celle de la 
figure 3 correspondant a une variante de realisation; 

- La figure 5 presente une premiere variante de 
realisation de 1 ' implant de la figure 1; 

5 _ La figure 6 illustre un deuxieme mode de 

realisation de 1’ invention; et 

- La figure 7 represente une deuxieme variante de 
realisation de 1' implant de la figure 1. 

Selon un mode prefere de realisation, represente 
10 sur la figure 1, 1 ' implant intra-oculaire 10 comporte 
une partie optique 12 sous la forme d'une lentille qui 
peut etre biconvexe presentant un centre optique 14 et 
une Peripherie bombee 16. On peut decomposer la partie 
haptique 20 de 1 ' implant intra-oculaire en un corps 22 
15 annulaire et une base 24 reliant la partie optique 12 
au corps 22 de la partie haptique 20. 

La partie optique 12 de 1' implant oculaire est 
realisee en un premier materiau souple permettant le 
pliage de cette partie optique, par exemple un 
20 copolymere a base de pHEMA ou un materiau comprenant un 
acrylate hydrophile ou du gel de silicone. Le corps 22 
de la partie haptique 20 forme un anneau ouvert realise 
en un deuxieme materiau qui est rigide, tel que du 
PMMA. Le corps annulaire 22 de la partie haptique 20 
25 s'fetend depuis une extremite libre 26 jusqu'a une 
extremite de raccordement 28 qui va etre reliee a la 
partie optique 12, l’arc de cercle compris entre ces 
deux extremites formant, de preference, un angle au 
centre au moins sensiblement egal a 270°. II est prevu 
que 1 ' epaisseur e du corps annulaire 22 soit 
sensiblement constante, de preference de l'ordre de 
0,20 mm, le diametre D1 de ce corps annulaire 22 etant 
de preference de l'ordre de 10 a 11 mm. 
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Classiquement, le diamttre D2 de la partie 
optique 12 est de l'ordre de 5 t 6 mm. 

La base 24 de la partie haptique 20 va maintenant 
etre decrite en relation avec la figure 1 . Cette 
5 base 24 permet de raccorder de fagon sensiblement 
radiale la partie optique 12 au corps annulaire 22 de 
la partie haptique 20. Cette base 24 est 
essentiellement constitute du mattriau souple 
precedemment cite et posstde, dans ses deux zones 
10 lattrales 29a et 29b s'ttendant depuis la Peripherie 16 
de la partie optique en direction du corps annulaire 22 
de la partie haptique 20, deux armatures rigides 30a et 
30b constitutes du second mattriau, les limites entre 
le premier et le deuxieme mattriaux ttant representtes 
15 par les lignes 32 en traits pointillts de la figure 1. 

On peut concevoir une seule armature rigide 
radiale 30a prolongeant de fagon radiale le corps 
annulaire 22 jusqu'a la ptriphtrie 16 de la partie 

optique. 

20 La premiere armature rigide 30a prolonge la partie 

optique 12 au corps annulaire 22 en s'ttendant de fagon 
continue et radiale depuis l'extremitt de la premiere 
zone lattrale 29a de la base 24 de la partie haptique 
qui est adjacente a la ptriphtrie 16 de la partie 

25 optique, du cott le plus proche de l'extrtmitt de 
raccordement 28 du corps annulaire 22, jusqu'a cette 

extrtmitt de raccordement 28 . La deuxieme armature 
rigide 30b s'ttend sur la deuxieme zone lattrale 29b de 
la base 24 de la partie haptique 20 depuis la 
ptriphtrie 16 de la partie optique 12 jusqu'a environ 
le milieu de cette zone lattrale, sans effectuer de 
jonction avec le deuxieme mattriau que ce soit avec la 
premiere armature 30a ou avec 1 ' extrtmite de 

raccordement 28 du corps annulaire 22. 
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De cette fagon, le bord de la base 24 de la partie 
haptique 20 n'est pas entierement constitute du 
deuxieme mattriau rlgide et il existe au moins un 
diamttre de la partie optique 12 qui se prolonge dans 
5 la base 24 de la partie haptique 20 sans croiser le 
deuxieme materiau du fait qu'il ne rencontre que le 
premier mattriau. 

On pourra done plier 1' implant selon un axe de 
pliage 34 passant par ledit diametre de la partie 
10 optique et la base de la partie haptique sans couper 
une des armatures rigides. 

La base 24 possede une direction generale radiale 
de fagon a raccorder la partie optique au corps 
annulaire 22 de la partie haptique. 

15 Les armatures rigides 30a et 30b possedent, de 

preference, une epaisseur et une largeur minimale de 
0,1 mm, la zone de la base 24 de la partie haptique 
realisant la jonction avec la partie optique 12 possede 
une largeur pouvant varier entre 1 mm et le diametre D2 
20 de la partie optique et une epaisseur entre 0,15 et 
0,4 mm. 

De preference, le contour externe des zones 
laterales de la base 24 de la partie haptique 20 est 
courbe . Le rayon de courbure du contour exterieur de la 
25 premiere zone laterale 29a est choisi et positionne de 
fagon a former, de preference, un conge au niveau de la 
zone de jonction entre la zone peripherique 16 de la 
partie optique et la base 24 de la partie haptique. Le 
rayon de courbure du contour exterieur de la deuxieme 
30 zone laterale 29b est choisi et positionne de fagon que 
ce contour prolonge sensiblement tangentiellement le 
contour externe de la partie optique 12. Le 
raccordement entre la base 24 de la partie haptique 20 
et l'extremite de raccordement 28 du corps annulaire 22 
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s'effectue egalement de preference de fagon 
sensiblement tangentielle. 

Cette forme arrondie de la base 24 de la partie 
haptique permet une meilleure repartition des 
5 contraintes sur cette zone d'ou une deformation moins 
localisee et un risque de decentrement de 1 ' implant 
dans l'oeil qui est diminue. 

On privilegiera des armatures rigides 30a et 30b 
possedant une largeur sensiblement constante dont le 
10 profil suit la forme du contour externe des zones 
laterales de la base 24 de la partie haptique 20. 

On va maintenant decrire, en relation avec les 
figures 3 et 4, la repartition du premier et du second 
materiau, respectivement souple et rigide, dans la 
15 section transversale de la base 24 de la partie 
haptique au niveau d ' une zone comprenant les deux 
armatures 30a et 30b. Dans les deux cas, on trouve que 
le deuxieme materiau rigide constituant les armatures 
30a et 30b debouche a 1 ' exterieur de la base 24 de la 
20 partie haptique 20 en direction des faces laterales de 
cette base 24. 

Dans le cas de la figure 3, le deuxieme materiau 
rigide remplit toute 1' epaisseur de la base 24 mais il 
est possible de prevoir, comme dans le cas de la 
25 figure 4, que ce deuxieme materiau ne remplisse qu'une 
partie de 1 ' epaisseur des parties des zones laterales 
29a et 29b de cette base 24 comprenant les armatures 
30a et 30b, de preference une zone mediane de 
1 ' epaisseur entouree de part et d ' autre par le premier 
materiau souple qui constitue la partie essentielle de 
la base 24 de la partie haptique 20. 

La peripherie 16 de la partie optique 12 est 
raccordee a la base 24 de la partie haptique 20 selon 
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un arc de cercle d ' angle au centre au moins 
sensiblement egal a 90°. 

La variante de realisation representee sur la 
figure 5 consiste a prolonger les armatures 30a et 30b 
5 dans la zone peripherique 17 de la partie optique 12 
sur une longueur de la peripherie pouvant aller jusqu'a 
environ 3 mm. 

On va maintenant decrire un procede de fabrication 
permettant la realisation de 1 ' implant intra- 
10 oculaire 10 selon 1' invention. On utilise une plaque 
realisee dans le deuxieme materiau rigide dont les 
dimensions sont suffisantes pour inclure tout 1' implant 
et l'on cree, par usinage de cette plaque, un evidement 
correspondant a la partie optique 12 et a la zone de la 
15 base 24 de la partie haptique 20 qui seront uniquement 
constitutes par le premier materiau souple. Ensuite, on 
moule la partie optique 12 et la base 24 de la partie 
haptique dans un dispositif de moulage conforme selon 
la geomttrie recherchee. Pour cette etape de moulage, 
20 on pourra se reporter, par exemple, aux demandes de 

brevet frangais n* 94 12274 et 94 12275 correspondant a 
la demande PCT n* PCT FR 95 01344. Au cours de cette 
etape de moulage a chaud, on va realiser une 
interpenetration des reseaux moleculaires des premier 

25 et deuxieme materiaux macromoleculaires de fagon a 

obtenir une liaison entre materiaux souple et rigide 
qui soit tres forte. On obtient ainsi une 

solidarisation entre le deuxieme materiau constituant 
les armatures rigides et le premier materiau qui se 
30 trouve, d'une part, dans la zone de la peripherie de la 
partie optique adjacente a ces armatures et, d' autre 

part, dans les zones laterales de la base de la partie 
haptique. 
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Pour finir la realisation de cet implant intra- 
oculaire, on va usiner le premier mattriau, si cela est 
possible et necessaire, de fagon a obtenir les 

caracteristiques optiques de la partie optique 12 qui 
5 soient conformes a celles de 1' implant que l'on 

souhaite realiser et on realise l'usinage prtcis du 

deuxitme materiau c'est-a-dire de la base 24 et du 
corps annulaire 22 de la partie haptique 20. 

D'eventuels traitements ulterieurs peuvent etre 
10 realises sur cet implant oculaire conformement aux 

traitements habituellement realises sur ce type 
d' implant a optique souple. 

De meme, des traitements convenables peuvent etre 
realises sur la partie haptique de 1 ' implant pour lui 
15 conferer des proprietes specif iques. 

En se referant maintenant a la figure 6, on va 
decrire un deuxieme mode de realisation de 1' implant. 
Celui-ci comprend tou jours une optique circulaire 12 
realisee en un materiau souple et une partie haptique 
20 20 ' constitute par un corps 22 annulaire et une base 

24' reliant la partie optique au corps 22. 

Selon ce mode de realisation, le corps annulaire 
22 est identique au corps 22 des figures 1 et 5, seule 
la base 24' etant modifiee. 

25 Plus precisement, la base 24' est entierement 

realisee avec le meme materiau que le corps annulaire 
22. II peut etre du PMMA. 

La base est raccordee a la peripherie 16 de la 
partie optique par tout moyen convenable compatible 
30 avec les materiaux constitutifs de 1 ' optique et de 

1' haptique. De preference, mais non exclusivement, la 
liaison pourra etre obtenue par interpenetration de 
reseaux entre les deux materiaux. 
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Afin d' assurer une liaison mecanique suffisante 
entre les deux parties de 1' implant, la longueur L de 
la zone de contact 50 doit etre suffisante. L' angle au 
centre & correspondant a cette liaison est de 
5 preference super ieur a 45 degres. On comprend cependant 
que cet angle & doit etre strictement inferieur a 180 
degr£s, pour laisser "libre" un diametre de pliage de 
la partie optique 12. Sur la figure 6, on a represente 
un diamdtre possible de pliage 34'. D'autres diametres 
10 de pliage pourraient bien sur etre utilises a condition 
qu'il ne "coupe" pas la zone de contact 50. 

La longueur L de la liaison entre la Peripherie de 
la partie optique et la naissance de la base 24 ' de la 
partie optique permet egalement d'eviter que ne 
15 puissent se ddvelopper un couple de torsion au niveau 
de la base dont il pourrait resulter que le plan de la 
partie optique et le plan de la partie haptique ne 
soient plus sensiblement confondus. En outre, le 
caractere relativement massif et done rigide de la base 
20 24 ' de la partie haptique assure le centrage correct de 

1' optique par rapport au corps annulaire 22 de la 
partie haptique. 

Des variantes du deuxieme mode de realisation 
peuvent etre envisagees avec une base realisee 
25 entierement avec le meme materiau souple ou premier 
materiau que la partie optique 22 ou bien une base 
comportant certaines zones realisees avec le premier 
materiau, les autres zones etant realisees avec le 
deuxieme materiau constituant le corps annulaire. Selon 
30 la repartition entre materiau souple et materiau 
rigide, on peut envisager que l'axe de pliage traverse 
la base si cet axe ne rencontre pas le materiau rigide. 

On va decrire maintenant la figure 7 qui illustre 
une deuxieme variante du premier mode de realisation 
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(figure 1). L' implant de la figure 7 est identique a 
celui de la figure 1 sauf en ce qui concerne la base. 
On retrouve une par tie optique 12 souple et une partie 
haptique 20" constitute d'un corps annulaire 22 rigide 
5 et d'une base 24" reliant la partie optique 12 au corps 
annulaire 22 . 

La base 24" comporte les deux armatures rigides 
30a et 30b de part et d' autre de la zone centrale 
rtalisee dans le premier materiau, celle-ci possedant un 
10 tvidement 36. Cet evidement 36 est realise a l'ecart 
des armatures rigides et n 1 entraine pas de 
fragilisation sensible de la base 24" de sorte que la 
partie optique 12 et le corps annulaire 22 restent 
sensiblement coplanaires . 

15 Grace a la presence de cet evidement, lorsque 

1 ' implant a ete mis en place dans l'oeil, les portions 
des parois anterieure et posterieure du sac capsulaire 
qui se trouvent face a 1' evidement, de part et d’ autre 
de la base 24", vont pouvoir adherer l'une a 1' autre et 
20 fusionner ensemble. Ainsi, la stabilite de la position 
de 1 ' implant intraoculaire dans le sac capsulaire est 
renforcee, tout decentrement ou rotation de 1’ implant 
par rapport au sac capsulaire est empeche de sorte que 
1 ' axe optique de la .partie optique 12 reste aligne avec 
25 l'axe optique du globe oculaire. De plus, puisque cet 
evidement 36 sert de point d'accrochage entre 1 ' implant 
et le sac capsulaire, les forces de rappel exercees par 
le corps annulaire 22 sur le sac capsulaire pourront 
etre moins importantes. 

La variante de realisation consistant a pr^voir un 
evidement 36 dans la zone centrale de la base peut etre 
r§alis6e dans tous les autres cas de figure decrits 
precedemment , c'est-a-dire avec une base 24 possedant 
des armatures (figures 1 et 5), une base 24' sans 
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armatures (figure 6) et quelle que soit la forme ou 
quel que soit le materiau constituant cette base. 

Une autre caract^ristique importante de la 
presente invention reside dans le fait que la base 
5 presente une largeur qui diminue regulierement depuis 
la peripherie de la partie optique (largeur L) jusqu'a 
atteindre l'extremite de raccordement 28 du corps 
annulaire 22 (largeur e). 
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REVENDICATIOHS 

1. Implant intraoculaire (10) comportant une partie 
optique (12) sensiblement circulaire realisee en un 

5 premier materiau souple permettant son pliage selon un 
diametre et une partie haptique (20; 20’; 20"), 

caracteris6 en ce que la partie haptique (20; 20'; 20") 
comprend un corps sensiblement annulaire (22), 
sensiblement concentrique et coplanaire a la partie 
10 optique, ledit corps (22) au moins presentant une 
ouverture, une premiere extremite libre (26) et une 
deuxieme extremite de raccordement ( 28 ) , ledit corps 
(22) etant realise en un deuxieme materiau plus rigide 
que le premier materiau, et une base (24; 24'; 24") 
15 reliant de fagon sensiblement radiale la deuxieme 
extremite (28) du corps de la partie haptique a une 
zone periph§rique (16) de la partie optique, ladite 
base (24; 24'; 24") etant raccordee a la Peripherie de 
la partie optique sur une longueur suffisante 
20 correspondant a un angle au centre & inferieur a 180 
degres et superieur a 45 degres pour eviter un 
mouvement de torsion de la partie optique par rapport a 
la partie haptique (20; 20’; 20"). 

2. Implant intraoculaire selon la revendication 1, 
25 caracterise en ce que la partie haptique ( 20 ) comprend 

un corps sensiblement annulaire ( 22 ) , sensiblement 
concentrique et coplanaire a la partie optique, ledit 
corps (22) au moins presentant une ouverture, une 
premiere extremite libre ( 26 ) et une deuxieme extremite 
30 de raccordement ( 28 ) , ledit corps ( 22 ) etant realise en 
un deuxieme materiau plus rigide que le premier 
materiau, et une base (24) reliant de fagon 
sensiblement radiale la deuxieme extremite ( 28 ) du 
corps de la partie haptique a une zone peripherique 
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(16) de la partie optique, ladite base (24) etant 

rdalisee avec le premier materiau et presentant une 
zone laterale (29a) comprenant une armature rigide 
(30a) realisee avec le deuxieme materiau qui prolonge 
5 ledit corps au moins jusqu'a la Peripherie (16) de la 
partie optique. 

3. Implant intraoculaire selon la revendication 2, 

caractdrisd en ce que ( ladite base (24) presente une 
premiere zone laterale (29a) comprenant une premiere 
10 armature rigide (30a) realisee avec le deuxieme 
materiau qui prolonge ledit corps au moins jusqu'a la 
Peripherie (16) de la partie optique et une deuxi&me 
zone laterale ( 29b ) comprenant une deuxieme armature 
rigide (30b) realisee avec le deuxieme materiau, ne 

15 s'etendant pas sur toute la longueur de cette deuxieme 
zone laterale et adjacente & la partie optique de sorte 
qu ' il existe au moins un diametre ( 34 ) de la partie 

optique qui se prolonge dans la base de la partie 

haptique sans couper lesdites armatures (30a, 30b). 

20 4. Implant intraoculaire selon la revendication 3, 

caracterise en ce que le contour externe desdites zones 
laterales (29a, 29b) de la base (24) de la partie 

haptique est courbe. 

5. Implant intraoculaire selon l'une quelconque des 

25 revendications 3 ou 4, caracterise en ce que le contour 
externe desdites zones laterales (29a, 29b) de la base 
(24) de la partie haptique est conforme de fagon a 
former, au niveau de la zone de jonction entre la zone 
peripherique (16) de la partie optique et la base (24) 
30 de la partie haptique, un conge pour la premiere zone 
laterale (29a) et un prolongement tangentiel du contour 
externe de la partie optique (12) pour la deuxieme zone 
laterale (29b). 
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6 . Implant intraoculaire selon 1 ' une quelconque des 

revendications 3 a 5, caracterise en ce que les 

armatures rigides (30a, 30b) possedent une largeur 

sensiblement constante qui suit la forme du contour 

5 externe des zones laterales (29a, 29b). 

7 . Implant intraoculaire selon 1 ' une quelconque des 

revendications 3 a 6, caracterise en ce que les 

armatures rigides (30a, 30b) debouchent sur les faces 
laterales de la base (24). 

10 8. Implant intraoculaire selon l'une quelconque des 

revendications 3 a 7, caracterise en ce que le deuxieme 
materiau remplit au moins une partie de 1 ' epaisseur des 
parties des zones laterales (29a, 29b) comprenant les 
armatures (30a, 30b). 

15 9. Implant intraoculaire selon l'une quelconque des 

revendications precedentes, caracterise en ce que le 

corps annulaire ( 22 ) couvre un arc de cercle d ' angle au 
centre au moins sensiblement egal a 270*. 

10. Implant intraoculaire selon l'une quelconque des 

20 revendications 2 & 9, caracterise en ce que la ou les 

armatures rigides (30a, 30b) s'etendent j usque dans la 

zone peripherique (17) de la partie optique (12). 

11. Implant intraoculaire selon l'une quelconque des 

revendications precedentes, caracterise en ce que le 

25 deuxieme materiau est du PMMA. 

12. Implant intraoculaire selon l'une quelconque des 

revendications precedentes, caracterise en ce que le 

premier materiau comprend un acrylate hydrophile. 

13. Implant intraoculaire selon l'une quelconque des 

30 revendications precedentes, caracterise en ce que le 

premier materiau est du gel de silicone. 

14. Implant intraoculaire selon l'une quelconque des 

revendications precedentes, caracterise en ce que la 

base (24") comporte un evidement (36). 
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